Адаптивные фары – устройство и функционирование

Необходимость постоянного переключения света фар с дальнего на ближний и наоборот сильно напрягает новичков, из-за их забывчивости возникает много ДТП. Кроме того, частое ослепление светом встречного автомобиля сильно утомляет глаза. Производители автомобилей сегодня решили этот вопрос, на некоторых моделях установлены адаптивные фары. Они в автоматическом режиме занимаются регулировкой силы света фар с учетом освещенности и условий езды. Если самые первые устройства могли только изменять направления светового луча в зависимости от угла поворота руля, то теперь их возможности значительно расширились. 
Устройство адаптивных фар

Система электронного управления параметрами работы фар состоит из датчиков, принимающих и анализирующих устройств и приводов. Управляет всей аппаратурой электронный блок управления. 
· Скорость движения контролируют датчики частоты вращения колес. Эти данные используются для установки конкретного времени изменения силы освещения. 
· Положение руля контролируется поворотными датчиками. В зависимости от их сигналов поворачиваются фары, на некоторых моделях может включаться дополнительное освещение обочин. 
· Природную освещенность контролируют датчики силы света. Подают сигнал на включение/выключение фар с учетом освещенности трассы. 
· Наблюдение за различными препятствиями осуществляют миникамеры. 
Электронный блок моментально обрабатывает все поступающие данные и подает сигналы на приводы управления фарами. Установленные микродвигатели в вертикальной и горизонтальной плоскостях поворачивают фары. При обнаружении встречного автомобиля уменьшается сила светового луча – исключается ослепление, повышается безопасность езды. 
Программа блока управления может контролировать освещения в нескольких режимах:

· В городских условиях. Сила света относительно небольшая, есть возможность освещать тротуары, граница луча располагается в горизонтальной плоскости.
· По трассам. Дальность ближнего и дальнего луча увеличивается, переключение производится автоматические в зависимости от близости встречного автомобиля. 
· Освещение поворотов в зависимости от положения рулевого колеса. За счет этой функции исключается появление «мертвых неосвещенных зон» во время маневра. 

При желании водителя адаптивная система может отключаться и управление фарами переводится в привычный ручной режим. 

